
Intelligent e-guided NAVigation for european

ultra-short sea Shipping (INAV)

2.- Propuestas presentadas

El proyecto INAV propone un nuevo modelo de transporte

marítimo basado en sistemas de control automático de barcos

para que puedan navegar por ellos mismos a lo largo de “pasillos

inteligentes” capaces de monitorizar el barco y los objetos que se
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inteligentes” capaces de monitorizar el barco y los objetos que se

encuentren dentro de su espacio, así como la infraestructura

portuaria inteligente capaz de interactuar con el navío y cargo.
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